2.2 Cwiczenie 03: Obliczenie aktualnej pozycji produktu na tasmie

Wyliczenie o ile mm przejechat produkt

U Utworzenie bloku FC o nazwie fcp_ActualPossition

U Utworzenie parametréw wejsciowych funkcji oraz typu w sekcji RETURN

O Wykorzystac instrukcje CALCULATE

U Napisac kod programu z uzyciem parametrow i statych z sekcji interfejsu bloku FC

pamietad, ze na jeden obrdt sg dwa impulsy (liczba impulséw) oraz Srednice watu (pamietac o
uwzglednieniu grubosci tasmy) obliczy¢ aktualng pozycje produktu.

U Bezwarunkowe wywotanie bloku FC w bloku OB1(Main)
U Podpigé odpowiednie zmienne. Wynik zapisa¢ do zmiennej md_ProductPossition.

O Testy funkcjonalnosci
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2.2.1 Kod programu
Przyktadowe rozwigzanie zostato przedstawione ponize;.
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2.2.2 QOpis
Funkcja stuzy do okreslania aktualnej pozycji watu.

Network1:

Woyijscie ‘dg_Forward’ przechodzi w stan wysoki, kiedy "di_switch0" jest aktywny oraz “di_selector’
jest nieaktywny, oraz ‘dilmpulsRotateShaft’ jest w stanie niskim. Lub w przypadku, gdy ‘di_switchQ" i
‘di_selector’ majg przeciwne stany. Dodatkowo mamy zabezpieczenie, ze tasma nie pojedzie do
przodu w przypadku, kiedy tasma jedzie do tytu (‘dg_backward’ jest aktywny).

Network?2:

Nacisniecie przycisku "diSwitch0™ powoduje kopiowanie wartosci 0 do komorki pamieci
‘ImpulsFromShaft’.

Network3:

Network odpowiada za zbocze pozytywne na wejsciu ‘impulsRotateShaft'.

Network4:

Wykorzystuje powyzsze zbocze, aby inkrementowac wartos¢ komorki “impulsFromShaft’.

Network5:

Wywotanie funkcji ‘fcpActualPosition™ majgcej dwa wejscia: ‘impulsFormShaft’ oraz ‘DiameterShaft’,
a takze wyjscie "ProductPosition’. Funkcja okresla aktualng pozycje watu.

Blok funkcji ActualPosition na wejsciu otrzymuje impuls od watu, wartos¢ liczby pi, Srednice tasmy, a
takze grubos¢ tasmy. Na wyjsciu jest aktualna pozycja watu. Blok calculate oblicza aktualng pozycje
watu.
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